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Programa
de configuracion

Configure de modo rapido y fiable un producto
de numerosas caracteristicas, con la ayuda del
configurador.

Seleccione paso a paso todas las caracteristicas
relevantes del producto.

Mediante comprobaciones de ldgica se garantiza
que solo se ofrezcan configuraciones correctas.

El configurador es parte del catélogo electrdnico y no
se ofrece como software aparte.

Modulos de manipulacion

Médulos de manipulacion

Méddulos de manipulacion

Maddulos de manipulacion neumaticos

Tipo DHMZ-DGSL HSP HSW-AP, HSW-AS
Tamaiio 8 mm, 16 mm, 20 mm, 25 mm, 32 mm 12, 16,25 10,12,16
Carrera de trabajo 10...200 mm

CarreraY 52...170 mm

CarreraZ 20...70 mm 80...100 mm
Precision de repeticion +/-0,01 mm, +/-0,02 mm

Tiempo de ciclo minimo 06...1s 06...1s

Fuerza tedrica con 6 bar 40...65N 30..55N

Velocidad maxima

0,5...0,8m/s

Descripcion

* Disefiado para combinar con mddulos de
manipulacién EHMY

Maédulo de manipulacién para el transporte,

la alimentacion y recogida de pequefias piezas en
los espacios mas reducidos

Secuencia forzada mediante movimientos vertica-
les y horizontales

Gran precision y rigidez

Disefio compacto

Ciclos extremadamente cortos

Coste optimizado

Carrera ajustable en las direcciones Yy Z

.

Médulo de manipulacién para el transporte,

la alimentacion y recogida de pequefias piezas en
los espacios mas reducidos

Secuencia forzada de un movimiento giratorio y
lineal

Gran precision y rigidez

HSW-AP: neumatica con modulo giratorio DSM;
HSW-AS: sin actuador, con vastago de acciona-
miento

Répido y compacto

« Econémicamente ventajoso y de uso universal
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Herramientas de software

Herramienta A menudo, la planificacion y el disefio de com- Ventajas:

de ingenieria: plejos sistemas de manipulacion, como aplicacio-  1D-... Cinematicas 3D

Handling Guide Online nes pick & place, requieren mucho tiempo. Con la * Solucion de sistema calculada de forma individual

(HGO) innovadora plataforma Handling Guide Online en unos pocos minutos

= 835 (HGO) es posible dimensionar en pocos pasos un * Modelo CAD disponible de forma inmediata
sistema calculado de forma individual. Para ello  Seleccién completamente automatica de todos los
tan solo se necesitan los datos de la aplicacion, componentes relevantes
como la masa de la carga, el recorrido y el tiempo « Desarrollo totalmente automético, inc. funcién de

de ciclo. pedido

Sistemas completa o parcialmente montados
Incluidos los archivos para la puesta en funciona-
miento

Esta herramienta esta integrada en el catélogo
electrdnico de Festo o esté disponible en
www.festo.com/handling-guide.

06
Sistemas cartesianos
Sistemas de un eje Pérticos verticales de dos ejes Porticos horizontales de dos ejes Pértico de tres ejes
Tipo YXCS YXCL YXCF YXCR
Descripcion « Solucion con un eje, lista para lains- | « Ideal para carreras largas de portico | Uso universal para piezas desde muy | ¢ Uso universal para piezas desde muy
talacion. Incluye cadena de arrastre y para cargas grandes ligeras hasta muy pesadas, o para ligeras hasta muy pesadas, o para
para cables o tubos flexibles, motor | ¢ Gran rigidez mecanica y estructura grandes cargas (tiles grandes cargas (tiles
y controlador robusta  Especialmente apropiado para carre- | * Especialmente apropiado para carre- 5
« Para movimientos indistintos de un | * Aplicaciones frecuentes: alimenta- ras muy largas ras muy largas S
eje cién y suministro de piezas « Gran rigidez mecanicay estructura | * Gran rigidez mecdnica y estructura g_
« Ideal para carreras largas de portico | * Uso de actuadores y ejes acreditados |  robusta robusta E
y para cargas grandes de Festo « Posicionamiento libre; posiciones * Sise desea, son posibles ejes verti- £
* Gran rigidez mecdnica y estructura intermedias indistintas cales neumaticos o eléctricos S
robusta * Como solucion eléctrica, posiciona- S
miento libre / indistinto en cualquier E
posicion intermedia a2
=> Pagina/online 835 835 835 835
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Porticos verticales de dos ejes Porticos horizontales de dos ejes Porticos horizontales de dos ejes
Tipo EXCT EXCM EXCH

Descripcion Tiempos de ciclo cortos mediante una alta Gran variedad de funciones en el minimo espacio | * Mayor dinamismo en comparacion con otras

dindmica * Minima masa mévil propia soluciones de pdrtico cartesianas
« Conjunto de accionamiento y control 6ptimo para | » Accionamiento mediante dos motores pasoa paso | ¢ Sistema de accionamiento con minimo peso mévil
una rapida puesta en funcionamiento con encoder dptico incorporado y un controlador de | propio
« Especialmente rentable debido a una minima dos ejes « Construccion plana
masa mavil propia « Con guia de rodamiento de bolas « Gran capacidad de aceleracién en ambos sentidos
del eje
« Espacio operativo de gran tamafio
=> Pagina/online 843 847 851
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Sistemas de cinematica de barras

Cinematicade barras, tripode

Tipo EXPT

Carga atil max. 5kg

Espacio operativo, 450 ... 1200 mm
diametro nominal

Espacio operativo, 100 mm

altura nominal

Tasa maxima de recogida

150 picks/min en un ciclo de 12"

Descripcion

* Masa en movimiento reducida. Ideal para los més pesados trabajos con una dinamica en 3D
 Gran precision de trayectoria con diferentes perfiles incluso en un funcionamiento muy dindmico
« Unidad giratoria opcional como 42 eje; si se desea, con junta rotativa neumatica para vacio o sobrepresion

=> Pagina/online
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Sistemas de control

Sistemas de control

Tipo CMCA

Conexion eléctrica Borne de muelle
Tension de red AC 230/400 V
Tension de funcionamiento Trifasica
nominal, fases

Frecuencia de red 50 ... 60 Hz

Funcion de seguridad

Parada segura 1 (5S1)

Descripcion

« Sistema de control para sistemas de manipulacion de Festo

Disponible con placa de montaje; con o sin cuerpo de armario de maniobra

Esta solucion incluye la unidad de control de varios ejes CMXR y el controlador para motor CMMP

La solucién de control CMCA esta previamente parametrizada y probada junto con la correspondiente cinematica de barras

La version con la carcasa de armario de maniobra dispone de forma adicional de elementos de controly ventiladores en la puerta.

Ademas disponibles: bornes de conexién para iluminacion del armario de maniobra, caja tomacorriente en el armario de maniobra para PC, bornes de conexion
para camara Festo, bornes de conexion para 2 sensores de proximidad por eje

=>» Pagina/online

cmca

Nota

Armarios de maniobra para controla-
dores, para el control de sistemas de
manipulacion =» Pagina 1689

Componentes especificos para satisfacer las expectativas del cliente

- Sistema de manipulacion de dimensiones compactas para aplicaciones
de escritorio

« Kit modular compuesto de software de usuario y pértico horizontal de dos
ejes EXCM-30

« Programacion y puesta en funcionamiento sencillas y répidas con modulos
funcionales predefinidos de Positioning Desktop Lib

* Una plataforma base para las mas diversas aplicaciones (atornillar,
dispensar, comprobar, soldar, sujetar, Machine Vision y muchas otras)

834 = www.festo.com/catalogue/...
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* Los mddulos funcionales predefinidos de la biblioteca de software simplifican
la programacion y la puesta en funcionamiento.

* Integracion sencilla incluso en espacios muy reducidos

« Con preparacion para el futuro con la Industria 4.0 gracias a la interfaz OPC-UA
en el controlador

Son posibles numerosas variantes. Contacte con su asesor técnico de Festo.

Elle ofrecera el asesoramiento que usted solicita.
= www.festo.com/contact
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