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Guía de productos

Herramientas de software
Programa 

de configuración

Configure de modo rápido y fiable un producto 
de numerosas características, con la ayuda del
configurador.
Seleccione paso a paso todas las características
relevantes del producto.
Mediante comprobaciones de lógica se garantiza
que solo se ofrezcan configuraciones correctas.

El configurador es parte del catálogo electrónico y no
se ofrece como software aparte.

Módulos de manipulación

Tipo

Módulos de manipulación

DHMZ-DGSL

Módulos de manipulación

HSP

Módulos de manipulación neumáticos

HSW­AP, HSW­AS

Tamaño 8 mm, 16 mm, 20 mm, 25 mm, 32 mm 12, 16, 25 10, 12, 16

Carrera de trabajo 10 ... 200 mm

Carrera Y 52 ... 170 mm

Carrera Z 20 ... 70 mm 80 ... 100 mm

Precisión de repetición +/-0,01 mm, +/-0,02 mm

Tiempo de ciclo mínimo 0,6 ... 1 s 0,6 ... 1 s

Fuerza teórica con 6 bar 40 ... 65 N 30 ... 55 N

Velocidad máxima 0,5 ... 0,8 m/s

Descripción � Diseñado para combinar con módulos de 
manipulación EHMY

� Módulo de manipulación para el transporte, 
la alimentación y recogida de pequeñas piezas en
los espacios más reducidos

� Secuencia forzada mediante movimientos vertica­
les y horizontales

� Gran precisión y rigidez
� Diseño compacto
� Ciclos extremadamente cortos
� Coste optimizado
� Carrera ajustable en las direcciones Y y Z

� Módulo de manipulación para el transporte, 
la alimentación y recogida de pequeñas piezas en
los espacios más reducidos

� Secuencia forzada de un movimiento giratorio y
lineal

� Gran precisión y rigidez
� HSW-AP: neumática con módulo giratorio DSM;

HSW-AS: sin actuador, con vástago de acciona­
miento

� Rápido y compacto
� Económicamente ventajoso y de uso universal

� Página/online 
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Herramientas de software
Herramienta 

de ingeniería: 

Handling Guide Online

(HGO)

� 835

A menudo, la planificación y el diseño de com­
plejos sistemas de manipulación, como aplicacio­
nes pick & place, requieren mucho tiempo. Con la
innovadora plataforma Handling Guide Online
(HGO) es posible dimensionar en pocos pasos un
sistema calculado de forma individual. Para ello
tan solo se necesitan los datos de la aplicación,
como la masa de la carga, el recorrido y el tiempo
de ciclo.

Ventajas:

� 1D- ... Cinemáticas 3D
� Solución de sistema calculada de forma individual

� Modelo CAD disponible de forma inmediata
� Selección completamente automática de todos los

� Desarrollo totalmente automático, inc. función de

� Sistemas completa o parcialmente montados
� Incluidos los archivos para la puesta en funciona­

Esta herramienta está integrada en el catálogo 

Sistemas cartesianos

Tipo

Sistemas de un eje

YXCS

Pórticos verticales de dos ejes

YXCL

Pórticos horizontales de dos ejes

YXCF

Pórtico de tres ejes

YXCR

Descripción � Solución con un eje, lista para la ins­
talación. Incluye cadena de arrastre
para cables o tubos flexibles, motor 
y controlador

� Para movimientos indistintos de un
eje

� Ideal para carreras largas de pórtico 
y para cargas grandes

� Gran rigidez mecánica y estructura
robusta

� Ideal para carreras largas de pórtico 
y para cargas grandes

� Gran rigidez mecánica y estructura
robusta

� Aplicaciones frecuentes: alimenta­
ción y suministro de piezas

� Uso de actuadores y ejes acreditados
de Festo

� Uso universal para piezas desde muy
ligeras hasta muy pesadas, o para
grandes cargas útiles

� Especialmente apropiado para carre­
ras muy largas

� Gran rigidez mecánica y estructura
robusta

� Posicionamiento libre; posiciones 
intermedias indistintas

� Uso universal para piezas desde muy
ligeras hasta muy pesadas, o para
grandes cargas útiles

� Especialmente apropiado para carre­
ras muy largas

� Gran rigidez mecánica y estructura
robusta

� Si se desea, son posibles ejes verti­
cales neumáticos o eléctricos

� Como solución eléctrica, posiciona­
miento libre / indistinto en cualquier
posición intermedia

� Página/online 835 835 835 835

Sistemas cartesianos

Tipo

Pórticos verticales de dos ejes

EXCT

Pórticos horizontales de dos ejes

EXCM

Pórticos horizontales de dos ejes

EXCH

Descripción � Tiempos de ciclo cortos mediante una alta 
dinámica

� Conjunto de accionamiento y control óptimo para
una rápida puesta en funcionamiento

� Especialmente rentable debido a una mínima
masa móvil propia

� Gran variedad de funciones en el mínimo espacio
� Mínima masa móvil propia
� Accionamiento mediante dos motores paso a paso

con encoder óptico incorporado y un controlador de
dos ejes

� Con guía de rodamiento de bolas

� Mayor dinamismo en comparación con otras 
soluciones de pórtico cartesianas

� Sistema de accionamiento con mínimo peso móvil
propio

� Construcción plana
� Gran capacidad de aceleración en ambos sentidos

del eje
� Espacio operativo de gran tamaño

� Página/online 843 847 851
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Sistemas de cinemática de barras

Tipo

Cinemática de barras, trípode

EXPT

Carga útil máx. 5 kg

Espacio operativo, 

diámetro nominal

450 ... 1200 mm

Espacio operativo, 

altura nominal

100 mm

Tasa máxima de recogida 150 picks/min en un ciclo de 12"

Descripción � Masa en movimiento reducida. Ideal para los más pesados trabajos con una dinámica en 3D
� Gran precisión de trayectoria con diferentes perfiles incluso en un funcionamiento muy dinámico
� Unidad giratoria opcional como 4º eje; si se desea, con junta rotativa neumática para vacío o sobrepresión

� Página/online 

Sistemas de control

Tipo

Sistemas de control

CMCA

Conexión eléctrica Borne de muelle

Tensión de red AC 230/400 V

Tensión de funcionamiento 

nominal, fases

Trifásica

Frecuencia de red 50 ... 60 Hz

Función de seguridad Parada segura 1 (SS1)

Descripción � Sistema de control para sistemas de manipulación de Festo
� Disponible con placa de montaje; con o sin cuerpo de armario de maniobra
� Esta solución incluye la unidad de control de varios ejes CMXR y el controlador para motor CMMP
� La solución de control CMCA está previamente parametrizada y probada junto con la correspondiente cinemática de barras
� La versión con la carcasa de armario de maniobra dispone de forma adicional de elementos de control y ventiladores en la puerta.
� Además disponibles: bornes de conexión para iluminación del armario de maniobra, caja tomacorriente en el armario de maniobra para PC, bornes de conexión

para cámara Festo, bornes de conexión para 2 sensores de proximidad por eje

� Página/online 

Nota

Armarios de maniobra para controla­

dores, para el control de sistemas de

manipulación � Página 1689

Componentes específicos para satisfacer las expectativas del cliente
Sistema de manipulación de dimensiones compactas para aplicaciones 

de escritorio

� Kit modular compuesto de software de usuario y pórtico horizontal de dos
ejes EXCM-30

� Programación y puesta en funcionamiento sencillas y rápidas con módulos
funcionales predefinidos de Positioning Desktop Lib

� Una plataforma base para las más diversas aplicaciones (atornillar, 
dispensar, comprobar, soldar, sujetar, Machine Vision y muchas otras)

� Los módulos funcionales predefinidos de la biblioteca de software simplifican
la programación y la puesta en funcionamiento.

� Integración sencilla incluso en espacios muy reducidos
� Con preparación para el futuro con la Industria 4.0 gracias a la interfaz OPC-UA

en el controlador
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